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TEMA 1. SISTEMAS DE VECTORES DESLIZANTES (VD) | Mects i o et | pnicscon

1.1. INTRODUCCION Y DEFINICIONES PREVIAS | 1.2. MOMENTO POLAR DE UN VECTOR DESLIZANTE | 1.4. SISTEMAS DE VECTORES DESLIZANTES

Conjunto de N vectores deslizantes. Ejemplo: fuerzas que actian sobre un
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Vector: segmento orientado. Sirve para representar ciertas v \/
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soporte, pero el punto de aplicacion esta indeterminado. Por
ejemplo: fuerza sobre un cuerpo.
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1.6. EJE CENTRAL 1.7. CLASES DE SISTEMAS
Lugar geométrico de los puntos del sistema en

los que el momento polar del sistema es minimo. =_ Ra AR _ .
Tiene direccion de la resultante. CE = GA+ R = R ® | CLASIFICACION | Algunas el‘l’mplrls te
, o de condvall sistemas clase II:
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