
Módulo

Dirección
Sentido

Punto de 
aplicación

Libres:

Deslizantes:

Ligado:

Definición Tipos

X

Y

Z
Componentes de un vector

V

V

V

V

X

y

z

A
B

AB

Operaciones. Suma y producto por escalar

a

b

a+b

a
ka

Operaciones. Producto escalar

a

b
θ

b

a

Operaciones. Producto vectorial

a
bθ

a b Módulo:

Dirección

Sentido: Regla De la mano derecha

Área del paralelogramo

a

b

Operaciones. Producto mixto

a

b

C

En valor absoluto, 
es el volumen del 
paralelepípedo

Momento polar  (respecto de un punto) de un vector deslizante

I
j

K

X
Y

Z

A

F

P

MA Momento de F respecto de A:

a

ba b

AP

En el plano se puede hacer más rápido: fuerza-brazo

X

Y
F

A

MA
Brazo

+: antihorario
   : horario

Recta 
soporte

Momento áxico (respecto de una recta) 

de un vector deslizante

X

Y

Z

A

F

PAP

s

A es un punto 
cualquiera de s

MA está localizado en A

M A U

Ms

Vector unitario

X
Y

Z

α β

Proyección de un vector
aU

+: a favor de u
   : en contra de u

p

p(a)
U

Sistema de vectores 

deslizantes

X

Y

Z
F1

P1

F2
P2

F3

P3
Cambio de polo:

Equiproyect. según AB:

Resultante: ¡Libre!

Momento en A:

Equiproyect. según R:

Doble producto vectorialOrtogonales

b

a+b

a
a

b

a-b
O

Eje central: recta de puntos con Momento mínimo
V. Director: R

Punto:

A cualquiera

Par de vectores

F1

F2

M

B
ra

zo

F1

(u unitario)

u Unitario en la
dirección de la recta

A

R

MA

E es el punto del eje central más cercano al punto A

B

MB

R

Son las proyecciones del vector v en las direcciones i,j y k

P. escalar de p. Vectoriales

Fórmula en componentes

Cap. 1: VectoresGrado en ing. Aeroespacial
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