@H , | QCQdemiQ CQItiﬁeirQ Carrera: Ing. Aeroespacial

carstineira /4 H H . _— ‘-
N S 50 aniversario Asignatura: Disefio Mecanico
P SANTIAGO RUSINOL, 4 28040 MADRID i
’? www.academiacastineira.com Profesor: Pedro Lopez Pernas

TFS. 915338201 644631945

Fuerzas en engranajes de dientes helicoidales
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Fuerzas en ECDH de ejes paralelos (1 = entrada, 2 = salida):

Ff, = Ncosa,, cospf, F!, = Ncosa, cosp,
F{, = Ncosa,sinf, F3, = Ncosa,,sinp;
F{, = F}, = Nsina,,
*12 significa fuerza que la rueda 1 (entrada) genera sobre la rueda 2 (salida)

Fuerzas en ECDH de ejes no paralelos (1 = entrada, 2 = salida):

Ff, = N(cosa,cosfB, — usinf,) Ft, = N(cosa, cosB; + usinB,)
F{, = N(cosa,sinf3, + ucospf,) F3, = N(cosa,sinf; — ucosf;)
F{, = F}, = Nsina,,

*12 significa fuerza que larueda 1 (entrada) genera sobre la rueda 2 (salida)

Par, potencia y eficiencia (1 = entrada, 2 = salida):
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Par: le = F12R2T21 - F21R1 Sesgo a derechas Sesgo a izquierdas

Potencia: Pot; = w,T,, Pot, = w, Ty, e \\\\ e ////

.o . . ot w- T cosa, —utan
Eficiencia: n = —2 = 2212 = 2% "F e

P
- Pot; w,T,; cosan+utanf, } @ "’":{
Ejes paralelos: n =1

Ejes no paralelos: 0 <n <1 \\\\ | //// _,,

. . . . cosa, —utan
El sistema es irreversible si  n' = cosay —utanffy
cosa, +utanf, @, ‘ W,
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